
Аннотация дисциплины 

«Микропроцессорная техника в мехатронике и робототехнике» 

 

Дисциплина разработана для студентов, обучающихся по направле-

нию подготовки 15.03.06 Мехатроника и робототехника, по профилю «Ме-

хатроника и робототехника» и входит в вариативную часть Блока 1 Обяза-

тельные дисциплины учебного плана (индекс Б1.В.ОД.9). 

Общая трудоемкость дисциплины составляет 4 зачётные единицы, 144 

часа. Учебным планом предусмотрены лекционные занятия (22 часа), прак-

тические занятия (11 часов), лабораторные работы (11 часов) и самостоя-

тельная работа студента (64 часов, в том числе 36 часов на экзамен). Дисци-

плина реализуется на 4 курсе в 8 семестре. Форма контроля – экзамен. 

Дисциплина «Микропроцессорная техника в мехатронике и робото-

технике» опирается на уже изученные дисциплины, такие как «Информати-

ка», «Математика» и др. Дисциплина изучает основы и принципы работы 

цифровой и микропроцессорной техники. 

Целью дисциплины является изучение теоретических основ и прин-

ципов работы цифровой и микропроцессорной техники, необходимых для 

проектирования микропроцессорных устройств в мехатронных и робототех-

нических системах различного назначения, их технической реализации; ме-

тодики выбора микропроцессорного комплекта; методов разработки и от-

ладки управляющих программ для микропроцессорных устройств; а также  

развитие навыков в отладке программ для микропроцессорных устройств. 

Задачи дисциплины: 

 приобретение знаний в области проектирования микропроцессорных 

устройств и теоретических основ их программирования; 

 изучение основы проектирования микропроцессорных систем, мето-

ды передачи, ввода и обработки информации в микропроцессорных устрой-

ствах, основы программирования микропроцессорных устройств; 

 овладение навыками моделирования цифровых электронных схем, 

программирования интерфейса ввода-вывода микропроцессорных систем, 

программирования AVR микроконтроллеров на отладочном комплексе 

STK-500. 

Для успешного изучения дисциплины «Микропроцессорная техника в 

мехатронике и робототехнике» у обучающихся должны быть сформированы 

следующие предварительные компетенции: способность представлять адек-



ватную современному уровню знаний научную картину мира на основе зна-

ния основных положений, законов и методов естественных наук и матема-

тики (ОПК-1), владением современными информационными технологиями, 

готовностью применять современные средства автоматизированного проек-

тирования и машинной графики при проектировании систем и их отдельных 

модулей, а также для подготовки конструкторско-технологической доку-

ментации, соблюдать основные требования информационной безопасности 

(ОПК-3). 

Планируемые результаты обучения по данной дисциплине (знания, 

умения, владения), соотнесенные с планируемыми результатами освоения 

образовательной программы, характеризуют этапы формирования следую-

щих компетенций: 
Код и формулировка компе-

тенции 
Этапы формирования компетенции 

(ПК-2) способностью разраба-

тывать программное обеспече-

ние, необходимое для обработ-

ки информации и управления в 

мехатронных и робототехниче-

ских системах, а также для их 

проектирования  

Знает 
Методы и подходы к разработке про-

граммного обеспечения  

Умеет 

Разрабатывать типовое программное 

обеспечение, необходимое для обработки 

информации и управления в мехатронных 

и робототехнических системах 

Владеет 

Навыками разработки программное обес-

печение, необходимого для обработки 

информации и управления в мехатронных 

и робототехнических системах  

(ПК-5) способностью прово-

дить эксперименты на действу-

ющих макетах, образцах ме-

хатронных и робототехниче-

ских систем по заданным мето-

дикам и обрабатывать результа-

ты с применением современных 

информационных технологий и 

технических средств 

Знает 

Теорию и методику проведения экспери-

ментов и правила составления обзоров и 

отчетов 

Умеет 
Анализировать результаты проведенных 

экспериментов 

Владеет 

Методами проведения экспериментов по 

заданной методике, анализа их результа-

тов с применением современных инфор-

мационных технологий и технических 

средств 

 

Для формирования вышеуказанных компетенций в рамках дисципли-

ны «Микропроцессорная техника в мехатронике и робототехнике» приме-

няются следующие методы активного обучения: проблемное обучение, кон-

сультирование. 


