
Аннотация дисциплины  

«Навигационные системы роботов»  

 

Дисциплина «Навигационные системы роботов» реализуется на 1 и 2 

курсе направления подготовки 15.04.06 «Мехатроника и робототехника», ма-

гистерская программа «Мехатроника и робототехника». Дисциплина входит 

в вариативную часть Блока 1 Дисциплины (модули) учебного плана, является 

дисциплиной по выбору (Б1.В.ДВ.4.1).  

Общая трудоемкость освоения дисциплины составляет 3 зачетные еди-

ницы, 108 часов. Учебным планом предусмотрены: лекции (18 часов),  прак-

тические занятия (36 часов), самостоятельная работа студента (54 часа, в том 

числе на подготовку к экзамену – 27 часов). Формы контроля – зачет, экза-

мен. Дисциплина реализуется на 1 и 2 курсах во 2 и 3 семестрах. 

Для изучения настоящей дисциплины необходимо знание основ дисцип-

лин «Прикладная математика», «Физика», «Теоретическая механика», «Тео-

рия автоматического управления», «Электронные устройства мехатронных и 

робототехнических систем», «Промышленные и мобильные роботы». 

Целью дисциплины является изучение видов, назначения, общих прин-

ципов действия навигационных систем роботов, а также математического 

аппарата современной навигации. 

Задачи дисциплины: 

1. Научить студентов правильно использовать основные термины и 

понятия в области систем навигации роботов.  

2. Научить понимать назначения средств систем навигации роботов. 

3. Научить применять современные системы и средства навигации 

роботов.  

Для успешного изучения дисциплины «Навигационные системы робо-

тов» у обучающихся должны быть сформированы следующие предваритель-

ные компетенции: 

 способность представлять адекватную современному уровню знаний 

научную картину мира на основе знания основных положений, законов и ме-

тодов естественных наук и математики (ОПК-1); 



 владение физико-математическим аппаратом, необходимым для опи-

сания мехатронных и робототехнических систем (ОПК-2). 

В результате изучения данной дисциплины у обучающихся формируют-

ся следующие общепрофессиональные и профессиональные компетенции 

(элементы компетенций). 

Код и формулировка ком-

петенции 
Этапы формирования компетенции 

ОПК-3 Владение современ-

ными информационными 

технологиями, готовность 

применять современные и 

специализированные средст-

ва автоматизированного про-

ектирования и машинной 

графики при проектировании 

систем и их отдельных мо-

дулей, знание и соблюдение 

основных требований ин-

формационной безопасности 

Знает 

назначение и возможности современных 

информационных технологий,  

проблемы информационной безопасности 

компьютерных систем,  

принципы организационного обеспечения 

безопасности,  

назначение и возможности антивирусных 

программ, межсетевых экранов 

Умеет 

обосновать выбор информационной техно-

логии в конкретной предметной области,  

уметь пользоваться распространенными 

программными и техническими средствами 

информационных технологий 

Владеет 

навыками работы в локальных и глобальных 

компьютерных сетях, основами автоматиза-

ции решения задач вычислительного харак-

тера в процессе профессиональной деятель-

ности, необходимыми умениями для инди-

видуальной и коллективной работы в ло-

кальной компьютерной сети и глобальной 

сети Интернет 

ПК-2 способность использо-

вать имеющиеся программ-

ные пакеты и, при необхо-

димости, разрабатывать но-

вое программное обеспече-

ние, необходимое для обра-

ботки информации и управ-

ления в мехатронных и робо-

тотехнических системах, а 

также для их проектирования  

Знает 

Способы обработки результатов экспери-

ментальных исследований. Методы стати-

стической обработки данных. Методы син-

теза и анализа аналоговых и цифровых 

схем.  

Умеет 

Использовать существующее и разрабаты-

вать программное обеспечение для управ-

ления мехатронными системами. 

Владеет 

Современными программными средствами 

для выполнения численного эксперимента и 

моделирования динамических систем. 

ПК-3 способность разраба-

тывать экспериментальные 

макеты управляющих, ин-

формационных и исполни-

тельных модулей мехатрон-

ных и робототехнических 

систем и проводить их ис-

следование с применением 

современных информацион-

Знает 

Современные методы разработки экспери-

ментальных макетов мехатронных и робо-

тотехнических систем 

Умеет 

Применять средства математического, фи-

зического, конструкторского, технологиче-

ского, электротехнического характера при 

разработке экспериментальных макетов 

Владеет 
Навыками разработки экспериментальных 

макетов мехатронных и робототехнических 



ных технологий  систем и проводить их исследование 

ПК-11 Готовность разраба-

тывать методику проведения 

экспериментальных исследо-

ваний и испытаний меха-

тронной или робототехниче-

ской системы, способность 

участвовать в проведении 

таких испытаний и обработ-

ке их результатов  

Знает 

Теорию и методику проведения экспери-

ментов и правила составления обзоров и от-

четов 

Умеет 
Анализировать результаты проведенных 

экспериментов 

Владеет 

Методами проведения экспериментов по 

заданной методике, анализа их результатов 

и использования при испытаниях мехатрон-

ной или робототехнической системы 

 

Для формирования вышеуказанных компетенций в рамках дисциплины 

«Навигационные системы роботов» применяются следующие методы актив-

ного/ интерактивного обучения: «практическое занятие – развернутая бесе-

да» с обсуждением решенной задачи, «диспут на лекции».  

 


