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Подводные транспортные суда. Катамараны. Суда с малой площадью 

ватерлинии. Особенности их сопротивления, сопоставление с 

традиционными судами. Эксплуатационные качества этих судов, 

рациональные области использования.

Суда с динамическими принципами поддержания (СДПП). Глиссеры. 

Суда на подводных крыльях. Суда на воздушной подушке. Экранопланы. 

Особенности сопротивления СДПП. Проблема «горба сопротивления». 

Рациональные области использования.

Тема 6. Общие принципы работы судовых движителей (3 часа)

Краткая история развития типов и теорий судовых движителей. 

Краткое описание основных типов судовых движителей и области их 

применения. Весло. Парус. Гребное колесо. Водомётный движитель. Гребной 

винт. Крыльчатый движитель. Другие типы движителей.

Теория идеального движителя. Общие положения теории и основные 

допущения. Зависимости теории идеального движителя: упор и КПД 

идеального движителя. Коэффициент нагрузки по упору.

Применение теории идеального движителя к реальным реактивным 

движителям.

Геометрия винтовой поверхности. Правильная винтовая поверхность. 

Шаг винтовой поверхности, шаговые треугольники. Поверхность 

постоянного шага. Поверхности аксиально-переменного, радиально­

переменного, аксиально-радиально-переменного шага. Шаговые 

треугольники для этих поверхностей.

Образование лопасти и её элементы. Нагнетательная и засасывающая 

поверхность. Входящая и выходящая кромки. Корень лопасти. Винты 

правого и левого вращения.

Контуры и сечения лопасти. Развёрнутый и спрямлённый контур. 

Медианальное сечение, характерные его формы. Лопастные сечения. 

Авиационные и сегментные сечения, их сравнение.

Чертежи гребного винта: теоретический и конструктивные.
































































